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poziom mocowania
odciggéw @15,4 mm L-3 (6 szt.)

L-3

3M16x65
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poziom mocowania
odciagéw @15,4 mm L-2 (6 szt.)

SZCZEGOL "C"
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poziom mocowania B
odciggow @12,1 mm L-1 (6 szt.) 3M16x65
+P+Ps+N \

ruszt urzgdzen sterujacych

Slack puller CUE-DEE n°5436
Slack puller CUE-DEE n°2182
Slack puller CUE-DEE n°2182 .




